Lagrangeova pohybova rovnice
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Systém bez vazeb —> g; = x;and AR

Lagrangeova funkce L=T-V T-kineticka energie, V — potencidlni energie

Elektrické pole je potencidlni Z 5 ,/4 f/ fﬁ‘:

Magnetické pole neni potencidlni
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Lorenzova kalibrace (Ludwig Lorenz) Coulombova kalibrace




Zavedeme 4-vektory
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Hustota Lagrangianu
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Hybnost ¢astice
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Relativisticky popis

Polni ¢ast — relativisticky invariant, kinetickd ¢ast—modifikovat na invariantni
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Konstantu a lze najit z klasického v << ¢ limitu
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