
Lagrangeova pohybová rovnice 

 

Systém bez vazeb –>  qi = xi and 
 =  vi 

Lagrangeova funkce  L = T – V T – kinetická energie, V – potenciální energie 

Elektrické pole je potenciální  

 

Magnetické pole není potenciální 
 
Místo polí potenciály   
   

 

Symbol “curl” znamená “rot” 

 

Kalibrační podmínka 
 

Lorenzova kalibrace (Ludwig Lorenz)  Coulombova kalibrace 

 



Zavedeme 4-vektory 

Hustota Lagrangiánu 

 

 

⇒ Pohybová rovnice

 

Odvození magnetické síly (komponenta x) 

  



Hybnost částice 

 

  



Relativistický popis 

Polní část – relativistický invariant, kinetická část–modifikovat na invariantní 

 

Konstantu α lze najít z klasického v << c limitu 

 

 


